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Parametres Optiques
source lumineuse tres ponctuelle => plusieurs solutions

Rendu des couleurs (IRC)
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CONTRAINTES
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Parametres Thermiques

LA LED CONSOMME DONC ELLE CHAUFFE :
~80% en Chaleur ~20% en lumiére Ratio Lumiére / Chaleur
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Durée de vie
Inversement proportionnelle a la T°.
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Durée de vie {heure)
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CONTRAINTES
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Parameétres Electriques

V¢ : Le binning des LEDs : Variation sur les lots
approvisionnés. Y . N T S H S VIS

2.8V 2.9V 3.0V 3.1V 3.2v 3.3v

V¢ . Variation avec le courant.
V¢ : Variation avec le T°.
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Pilotages en tension
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Maitrise du courant
Variation I=f(U)
Rendement
Susceptibilité V,
Complexité

Colt
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SOLUTIONS

Pilotages en courant

Yi=cste

N branches

e

QOO0

UNIVERSITE DE NANTES

PWM current control

I=cste

N branches
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Maitrise du courant
Variation I=f(U)
Rendement
Susceptibilité V,
Complexité

Colt
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En TBT (Tres Basse Tension)

Buck => si somme (Vf) <V, m

1A Buck Mode LED Driver
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Buck-Boost => combine les deux solutions

www.capacites.fr Pilotage des LED : contraintes, solutions, optimisation 9



SOLUTIONS L)

UNIVERSITE DE NANTES

En 230V isolé / Non isolé
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Seéquentiel (non isolé)
< 30W (par driver)
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Optimisation

Controle des parametres
Controle If ou Vfen fct T°

Optimisation Fonctionnelle
Gestion d’éclairage intelligent

Commande déportée / Centralisée
DALI
« Touch & Dim »
DMX
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Optimisation
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Optimisation Fonctionnelle : DALI & « touch and dim »
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Merci pour votre attention

m Svylvain Rialland Yannick Daubelcour

o

% Responsable Pole Electronique Chargé d’affaires
Sylvain.rialland@capacites.fr Yannick.daubelcour@capacites.fr

02 40 68 32 55 024068 3032—-06 1505 70 64
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