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| Thémes de Recherche

- systemes et robotigue (systemes a événements
discrets, EDP, systemes embarqués)

- traitement du signal et image (signaux et
Imagerie, resonance stochastique, réalite
virtuelle)

- fiabilite, qualité, risque (évaluation de la
qualité des produits, streté de fonctionnement
des systemes, risque industriel)
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| Projets de Recherche

v’ 25 Contrats de Recherche / Développement /
Prestation (Horlogerie Suisse, SNECMA, THALES, CEA, ...)

v" 4 Projets ANR (OMEGA, Carto-Matic, ...)
v' 3 Projets Région (Al FRUIT, HYDROLL 44, REV ~TV)
v 4 CIFRE (PSA, Valeo, CIAT)

) Sante, Vegetal, Automobile, Ferroviaire,

Spatial, Robotique, ...
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Systeme Embarqueé
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| Projet Valeo

e (Concurrence
e SO 26262

— Comment s’assurer; e
satisfera le nivea

Attentes

codt egalement ?

Faisabilité

— Comment prendre en compte de maniere efficace les différentes
dépendances qui résultent de 1’occurrence des €évenements de nature
6 @terministe et aléatoire?
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| Projet VValeo

 Formaliser la communication entre 1’équipe
« safety » et 1’équipe de developpement.

« Verifier, pour chacune des étapes de conception (sans
forcément passer a une modelisation detaillé), que le
concept propose permettra d’atteindre les niveaux
ASIL (1SO 26262) requis.

« Formaliser la fonction colt de développement et
I’intégrer dans la méthode d’évaluation des
architectures
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Projet Carto_Matic

Kinect

Embedded PC

Inclinometer

US sensor

US sensor

US sensor

Tracks actuator Battery
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